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Bei der Unterscheidung von Oberflächenfehlern und Verschmutzungen, insbeson-
dere bei Hochleistungsoptiken, sind fehlerhafte Bewertungen für eine korrekte 
Klassifikation der Bauteilgüte kritisch. Das Projektziel ist, einen reproduzierbaren 
sowie nutzerunabhängigen Bewertungsprozess zu schaffen, der eine sichere Un-
terscheidung von Fehlern und Verschmutzungen ermöglicht. Dazu soll die Identifi-
kation ortsveränderlicher Fehler und der Materialeigenschaften sowie die Analy-
se des Oberflächenreliefprofils von Fehlern durch ein automatisiertes robotisches 
System erfolgen, das für plane und gekrümmte Optikoberflächen einsetzbar ist. 
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