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Die Hebelpolitur von planen und spharischen Prazisionsoptiken ist ein hochkom-
plexer, iterativer Prozess, der nur schwer zu automatisieren ist und daher noch
manuell durchgefiihrt wird. Ziel von BeRoH ist es, diesen Prozess mit einem In-
dustrieroboter vollstandig bedienerunabhdngig umzusetzen. Dazu wird der Robo-
ter befahigt, eine Optik vollflachig zu polieren und interferometrisch zu vermes-
sen. Der Polierprozess wird dann durch den Roboter entsprechend angepasst, um
nach moglichst wenigen Iterationen eine vorgegebene Zielqualitat zu erreichen.
Hierfiir wird ein mathematisches Abtragsmodell der Hebelpolitur entwickelt.
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